
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 یساز هیو شب یطراح

 و قطارها نیسنگ یبار یوهایلکوموت

 :ترجمه
 یزیعز یمجتب

 (مپنا ویو ساخت لکوموت یشرکت مهندس)

 یشهرو دیمج
 (دانشگاه علم و صنعت یعلم ئتیعضو ه)

 كه جان را فكرت آموخت به نام آن



 
 
 
 
  

 
 

 
 
 

 
 
  
 

                                
 

                                                                  
                                                               

 

 
 یشهرو دیمج - یزیعز یمجتب :  ترجمه 

  واحد تولید انتشارات فدك ایساتیس : آرايي صفحه 
 3199 - اول : نوبت چاپ 
 055 : تيراژ 
 تومان  330555 : قيمت 
 97۳ -655-365 -19۳ -1 : شابك 

 
 
 
 
  

    

 Spiryagin, Maksym  - میماکس‫  ن،یاگیریاسپ   : سرشناسه

 ؛ [ نیاگیریاسپ میماکس/] و قطارها نیسنگ یبار یوهایلکوموت یساز هیو شب یطراح   : عنوان و نام پدیدآور  
 .یشهرو دیمج ،یزیعز یمجتب نیمترجم 

‬.۹۳۱۱، فدک ایساتیس  :تهران :   مشخصات نشر    ‬ 
 .مصور، نمودار: ‫.ص۵۷۵   :  ریمشخصات ظاه

  ۱۷۳ -600 -۹60 -۳۱۳-۳: ریال  ۹۹۵0000   : شابك                      
 فیپا  :  وضعیت فهرست نویسی   

 .                                                           :یعنوان اصل  :  یادداشت

 .کتابنامه  :  یادداشت
 طرح و ساختمان -- زلید یوهایلوکوموت   : موضوع
 Design and construction --                       :  موضوع

 كینامید --قطارها  --آهن  راه   : موضوع
 Railroad trains -- Dynamics  :  موضوع

 ، مترجم‫- ‫۹۳6۵  ،یمجتب ،یزیعز  :  شناسه افزوده
 ، مترجم‫‫ - ۹۳۵۷ ‫  د،یمج ،یشهرو  :  شناسه افزوده

 6۳۵TJ :   رده بندی کنگره         

 ‫‫‫‫6۲۵   /۲66۲   : رده بندی دیویی         
 ‫‫‫۷۳6۳۹۳۳ :   شماره کتابشناسی ملی 

محناو  و متعلاق باه     ۹۳۳۳کلیة حقوق و حق چاپ متن و عنوان کتاب که به ثبت رسیده است؛ مطابق با قاانون حقاوق مولناان و مصاننان مصاوب      
بادون اجاازه کتبای از انتشاارات     ( نتشار الکترونیکیفتوکپی، ا چاپ،)برداری به هرشکل  هرگونه برداشت،تکثیر،کپی. باشد انتشارات فدک ایساتیس می

 .فدک ایساتیس ممنوع بوده و متخلنین تحت پیگرد قانونی قرار خواهند گرفت
   معاونت حقوقی

   انتشارات فدك ایساتیس

  35ساختمان  - نژاد و جمهوری لبافی بین  - ابان اردیبهشتخی  -خیابان انقلاب   -تهران   :دفتر انتشارات 
 660۳6663 – 660۳3596  :تلفن  

 جنب مجتمع ستاره      - ابتدای خیابان فرخی  - (باغ ملی)میدان آزادی  :  فروشگاه یزد
 510 - 16666776 -16666773-16667070: تلفن                                     

 
 www.fadakbook.ir - fadakbook@yahoo.com  : سایت بایمیل و و   

 یساز هیو شب یطراح

 و قطارها نیسنگ یبار یوهایلکوموت



 

  :پيش گفتار
  

هاي ديناميكي مربوط به آن براي تأمين اهميت درك مسائل مربوط به اندركنش خط و وسيله نقليه و پاسخ

همچنين با افزايش ترافيك . باشدهاي جديد ضروري ميآهنهاي بهره برداري در راهايمني و كاهش هزينه

هاي كنترلي براي قطارهاي طويل قطارهاي با بارمحوري زياد، امكان استفاده از روشخط و افزايش سرعت 

  . با بار محوري بالا ضروري است

هاي پيشنهادي براي بهبود هاي شبيه سازي پيشرفته امكان استفاده از ايدهامروزه با استفاده از روش

هاي مربوط توان از افزايش هزينهقابليت مي عملكرد وسايل نقليه ريلي فراهم شده است و با استفاده از اين

  .به بهبود عملكرد ديناميكي وسايل نقليه جلوگيري نمود

كتاب حاضر به بررسي انواع مختلف لكوموتيوهاي مورد استفاده در قطارهاي باري سنگين پرداخته است و 

به طراحي، ساخت و  آهن، مهندسين و محققين علاقه مندراهنماي جامعي براي دانشجويان مهندسي راه

در اين كتاب خوانندگان علاوه بر آشنايي با تاريخچه شبكه . باشدشبيه سازي لكوموتيوهاي باري سنگين مي

آهن باري سنگين و معرفي اجزاي تشكيل دهنده وسايل نقليه باري سنگين، با مباحثي بهره برداري راه

ناميك، ترمز پنيوماتيك، سيستم كنترل همچون آشنايي با مدلسازي ديناميك قطار، سيستم ترمز دي

كششي و چسبندگي و نحوه شبيه سازي ديناميكي خط و وسيله نقليه در نرم افزارهاي مختلف ديناميكي 

تواند به عنوان كتاب درسي و يا كتاب مرجعي براي دانشجويان، همچنين اين كتاب مي. آشنا خواهند شد

بديهي است . هاي مكانيك و برق مورد استفاده قرار گيردفارغ التحصيلان، اساتيد و مهندسين در حوزه

ترجمه اين كتاب مبرا از خطا و لغزش نبوده و لذا از همه دانشجويان، مهندسين و استفاده كنندگان آن 

گردد تا با ارسال نظرات و پيشنهادات خود به آدرس ايميل ارائه شده در زير ما را در ارتقاي درخواست مي

  .اري نمايندسطح اين كتاب ي
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